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LEARN THE BASICS OF ROBOTICS WHILE HAVING FUN WITH THIS SPACE-AGE DEVICE
APPRENEZ LES BASES DE LA ROBOTIQUES EN JOUANT AVEC CET APPAREIL DE

LAGE DE L’ESPACE
LERNEN SIE DIE GRUNDLAGEN DER ROBOTERWISSENSCHAFT WAHREND SIE

SICH MIT DIESEM APPART DES RAUMFAHRTZEITALTERS VERGNUGEN
APRENDE LOS FUNDAMENTOS DE LA ROBOTICA MIENTRAS TE DIVIERTES CON

ESTE ARTEFACTO DE LA ERA ESPACIAL



EXPLORE THE FASCINATING SCIENCE OF ROBOTICS
Once mastered, the Robotarm con be used to collect scrap metal, build minature bridges, dg trenches or just obou*

anything else you can imagine

EXPIOREZ LE MONDE FASCINANT DE LA ROBOTIQUE
Quand vous ei' aurez la nraitrise. le Robotarm vous servirc 6ramasser des morceaux de mStai. construire ces ponts
miniatures, creuser aes tranchees olus tout ce gue vousimaginerez |u fairetaire.

ERFORSCHEN SIE DIE FASZINIERENDE WISSENSCHAFT DER ROBOTER
Sobald Se seiner Herr Sind, kdniaen Sie den Roboterarm zurr Sammeln von Schrott. zum Bduen von Mniaturbrucken. zum
Grater Schaufelr verwenden oder zu allem Mdgiicher. aas lhnen ertallt

t .

EXPLORA LA FASCINANTE CIENCIA DE LA ROBOTICA
(lime vez pus sspagt acAemario, podrds usar el Robotprm para recoger chatarra, construir puentes m niatura, abrir zanjas
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HUMAN LIKE DEXTERITY
The Robotarm is so versatile that it can pick up and manipulate an object as small as a paper clip or as large as a tennis
bali

HABILE COMME UNE VRAI MAIN
L'6ventail des possibilities du Robotarm est tel qull est capable de ramasser et manipuler des objets auss' petjts gu'un
trombonne d papier, ou aussi gros au'une balle ae tennis.

|
MENSCHENAHNLICHE BEWEGLICHKEIT
Der Roboterarm ist so beweglich. ddS er einen Gegenstand so kleir wie eine Buroklammer oder so grofl wie em*n
Tennisball aufneben und manipulleren kann

DESTREZA HUMANA
H Robotarm es tan adaptable aue ouede racogfr y manipuiar yn objeto tan p»qu*flo como.uh clip o lon giunrin
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* INSTALLING YOUR ROBOTARM « INSTALLATION DU ROBOTARM

LEGS
Fit the socket on the leg over the mounting on
ttie stand and then rotate the leg into position

LES PIEDS
*Fixer la rotule sur le pied surmontont le support et
crnettre le Died dans so position.

i BEINE
f Fassung am Beln Ober ale Elntassung am Stflnder
Jeinsetzen und das Bein In Stellung drehen

m PIERNAS

ftSitua ia cavidad de la oierna sobre el montante
|;dei soporte y luego, enrosca lo pierna en su
fcltio.

JOYSTICKS
Connect 2 CulckShot (Atari) (oyitlcki to the port!

on the itand,

LES MANETTES
Brancher deux manettei CuickShot (Atari) au*
doulllei de branchement du pled,

steuerkOppel
2 CuickShot (Atari) SteuerknUppei an die

Buchsen des Stdnders itecken

JOYSTICKS
Conecta 2 Joyitlcki Oulckihot (AtorO en loi

orlficlgs del soporte.

FORCEPS
Holding down the buttoni on both udei of the
finger, elide the forcep over the Unger tip,

Lit PINCH

Appuyer tur lei boutoni tllu*i de part et d'aufre
du brai, et falre glitter la pince tur le bout du
brat

ZANOEN
KnOpte on belden Selten del FIngen mederhalten
und Zangen Ober die FIngeripltze ichieben,

PINZAS

Monteniendo preslonadoi los botones o amboi
ladoi del dedo, deillzo lai pmzai lobre la
punto del dedo.

10 WIRD DIR ROBOTARM INITAILIMT

IHOVIL
Attach (ho bam of the ihovel la i»» Unger
and the ilabiii/er lo the othw

LA PHLI
Attacher la bate de la pelle o un bmi et le
elablliieur d lautre

ICHAUML
Unterielte der Schautel an olnem Finger
beteitigen und den Stablltiator an dom
anderen,

PALA
Une la bate de la pala a un dedo y el
eitablUiador al otro .

INSTALACION DEL ROBOTARM

IATTIRIN
Iniert 4 D-iue batteries Into the compartment
on the bottom ot the stand,

LE8 PILES
Introduce 4 piles de dimension D dans le
compartment iltufi sous le support.

SATTERIEN
4 Batterlen GrOGe D in das Fach an der
Untenelte des Stdnders elnlegen,

PILAS

Introduce 4 pllas tamaflo D en el
compartimlento slluado en la base del
soporte

MAONIT

Connect one finger to the magnet iheath and
the other to the magnetic arm.

L'AIMANT
Brancher un brai d retui de l'almant el
lautre au brai mognetigue

MAONET
Elnen Finger an die Magnetenichelde itecken
und den anderen an den magnetlichen Arm,

IMAN

Conecta un dedo o lo fundo del imdn y el

otro al brazo magnetico i
¢ t«8S SPECTRAVIOEO INTERNATIONAL I'MITH)

QuickShot it « tradcnwx ot Spactravidvo IntwfWional | imitwi
< ATARI i* > traciOTiark ol ATARI IN<
. in Honp Kolifl F«briqué> Horg Kofij



GETTING UNDERWAY « MODE D’EMPLOI

SCHEMATIC DIAGRAM
The above diagram shows the 5 axes of the Robotarm and indicates how they are

controlled.

+ SCHEMA
le schema ci-dessus montre les 5 axes du Robotarm et indique comment ils sont
controlles.
i .
SCHEMA
| Das obige Diagramm zeigt die 5 Achsen des Roboterarms und deutet an, wle sie
1 gesteuert werden.

DIAGRAMA ESQUEMATICO
K H diagrama anterior muestra los.5-eJes del Robotarm-© indica-cdm® se controlaa

LOS GEHT'S -

rotating the arm

Move controller 1to the right to swing
the arr- clockwise or to the left to
swing it counterclockwise

LA ROTATION DU BRAS
Déplacer la commande i vers la
droite pour faire tourner ie bras aans le
sens dex're ou vers la gauche pour

;e sens indextre.

DREHEN DES ARMS

Steuerung 1 nach rechts bewegen um
cen Arm im Uhrzeige'sinn zu dreher
ocer nach links, um ihn gegen den
Uhrzeigersinn zu drehen

ROTACION DEL BRAZO
Mueve el controlador ' a ia derecha
oara rotar ei brazo hacia la derecha
-a_a la izquierdo para rotorlo hacia lo

zquierda.. . ; - 'm

PUESTA EN MARCHA

CONTROLLING THE LOWER ARM
Move controller 1 forward to move
the lower arm downward or backward
to move it upward.

le contrCle du bras infSrieur
Deplacer la commande 1 vers l'avant
oour abaisser le oras inferieur ou

vers l'arriere pour le lever.

STEUERN DES UNTERARMS
Steuerung 1 nach vorre bewegen um
den Unterarrr. nach unten zu bewegen
Oder zurGek, um ihn zu heben.

CONTROL DEL BRAZO INFERIOR
Mueve el controloaor 1haco delante
oara bajar el brazo o haca atrds
para sub'rto.

controlling the forearm
Move controller 2 forward to lower the
arm or backward to lift it

LE contrOle de lavant-bras
Dépiacer Ic commande 2 vers l'avant
oour abaisser I'avant-bras ou vers
l'arriere oour le lever

STEUERN DES VORDERARMS
Steuerung 2 nach vorne beweger, um
den Arm zu senker Oder nach
ruckwdrts, um ihn zu heben.

CONTROL DEL ANTEBRAZO
Mueve el controlador 2 hoc,a delante
para bojar el antebrazo o hacia
atrds ievantarlo.

ROTATING THE WRIST

Move controller 2 to the left to rotate
the wrist clockwise or to the r,ght to
rotate it counterclockwise

LA ROTATION DU POIGNET

Dépiacer lacommande 2 vers la gauche
oour tare pivoter le poignet cans le
sens dextre, et vers la droite oour le
sens indextre.

DREHEN DES HANDGELENKS

Bewegen S.e Steuerung 2 nach

links, um das Hondgelenk im
Uhrzeigersinn zu drehen Oder nach
rechts. um es gegen cen Uhrzeigersinn zu
drehen.

ROTACION DE LA MUNECA

Mueve el controlador 2 a la izquierda
para hacer girar la muheco haca Ic
derecho o a la derecha paro girarla
hacc la izquierda

CONTROLLING THE HAND
Pressing the Joystick button on
controller 2 opens the hand, whereas
pressing the button on controller 1
closes it

LE CONTROLE DE LA MAIN
Lne pressor du boutor de la.manette
sur la commande 2 provoque
louverure de la main, et une

prewjon sur la commande 1 provoaue
sa'.'el*-eture.

STEUERN DER HAND
Durch Drucken des
Steuerlcnuppelknopfes ouf Steuerung

2 Offnet s:ch die Hana. durch Dfuc

ouf den Knopf auf Steuerung 1 wird
sie geschlossen.

CONTROL<CE LA MANO
Pulsando el boton del Joystick en e!
controlador 2 se abre la mono,
mientrcs que pulsondo el boton en
el controlador 1 se c;erra.






ALSO AVAILABLE FROM QUICKSHOT (Sold separately)

EBENFALLS VON QUICKSHOT ERHALTLICH (Gesondert im Verkauf)

por separado)

LOOK MOM NO HANDS

With the oddition o' the Robo* Infertoce oacxcge,
you can program *he Robotcrm via your MSX home
computer

JOUE2 SANS Y TOUCHER

Grice d Interface robot. | vous est possible de
programmer le Robotarm 6 partr d'un ordirateur
domestique MSX

SCHAU. MAM |, OHNE HANDE

Mt einem Zusatz zum Roboter nterfoce-Pdket
kdnnen Sie den Roboterarm uber Ihren MSX
eimcomputer programmieren.

MIRA MAMA SIN MANOS

Con la ddicldn del paquete de mterfdse de
robot, podrdi programar el Robotarm a travel de
tu ordenador domdstico MSX

*

GET A GRIP ON THE ACTION
QuickShot offers a w de selection-of gcme controllers
for you to choose from

SOYEZ EN PRISE SUR LACTION
Quickshot vous offre une large selection de
commandes de jeux ‘ s

NEHMEN SIE TELL AN DER ACTION
QuickSho* bietet 'hnen eine reiche Auswahl on
Spielsteuerungen an.

ADELANTE CON LA ACCION!
Quickshot ofrece uno dmplo seieccidn de
ccntrolddores de juego Caro elegr

THE SOUND OF THINGS TO COME

By cmpiifyng dnd cencrturalizirg sound, the
Voice Modulator transforms your voice into that of
an alien anaroid.

LA VOIX DES CHOSES A VENIR

En amplifiant et d”naturant les sons, le Moculateur
ce Voix transforme votre voix en celie a'une
androi'de de I'espace

DER KLANG DER ZUKUNFT

Der Stimmenmodulator macht aus ihrer Stimme
cie Stimme e nes Lebewesens von 6'nem anaeren
Stem, indem er Kldnge verstdrkt und vercerrt.

EL SONIDO DE COSAS FUTURAS

Amplificondo Yy desnaturalizondo el sonido,

el Modulador ae Voz transforma tu voz en la de un
androide,

* QUELQUES AUTRES PRODUITS QUICKSHOT (Vendus separement)
« OBTENIBLE TAMBIEN DE QUICKSHOT (Se vende

LISTEN TO THE WORLD OF TOMORROW

The paraboic ear cppies advancec ccoustic
technology to monitor sounds emt*ed from a
specified "arget dred

A LECOUTE DU MONDE DE DEMAIN -
Cette oreille parabolque appiaue les techniques
ovanc”es de "acoushaue au ccrfrdle des sons
Sm s oar une source cible spScfique

HOREN SIE DER WELT VON MORGEN ZU

Im Pa«afcclohr wira modemste okustische Technik
veiwendeT. um Kldnge von einem bestimmfen
Zielgebiet oufzuzeichnen.

ESCUCHA EL MUNDO DEL MANANA

La ore,0 pa-abdica dplica una tecrologld acustca
avanzoda para comprobar los sonidoi emlfidoi
desde un drea de Inter«i eipeciflcdda,



